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08 Menadzer roboét

Menadzer robot stuzy do sprawnego zarzadzania robotami w firmie. Tworzy baze robét geodezyjnych,
ktédrymi mozemy w prosty sposdb zarzgdzaé. Oprdcz samych robdt mozemy stworzyé baze klientéow
oraz projektantow.

/@\ SR v | LR D Arcadia - s AcadGED 2023 PL - AcadGeo

Geopunkty Mapa Szkic Zawiadomienia Roboczy punkt graniczny Protokoly MNarzedzia Il Menadzer robét Wms Licendcja i Wer|

ER B ed QOFK B @

Roboty Firma Uzytkownicy Klienci Projektanci Moje Zaloguj Wyloguj || Ustawienia Ustawienia
konto dokumentu globalne

Roboty Konto Ustawienia

Rysunekl.dwg X

Rysunek 1 Menadzer robot — wybor przez wstqzke

Na wstgzce w zaktadce Menadzer robdt znajdziemy wszystkie funkcje i ustawienia potrzebne do
korzystania z tego modutu, ktére zostang omoéwione szczegdétowo ponizej. Jesli chcielibysmy od razu
wejs$é do funkcji Roboty natkniemy sie na komunikat: PrzejdZ do ustawien globalnych i ustaw Folder
menadzera.

Przejdz do "Ustawien globalnych' i ustaw Folder menadzera.
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Rysunek 2 Komunikat - ustaw folder menadzera

Aby mdc poprawnie korzysta¢ z modutu menadzera robot nalezy zacza¢ od ustawienia
odpowiedniego folderu oraz stworzenia konta, dlatego omawianie tego modutu zaczniemy wtasnie od
tych funkcji.

1. Ustawienia globalne
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Rysunek 3 Menadzer robdt - ustawienia globalne
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Menadzer | Mapa | System

Menadzer robot geodezyjnych

Folder menadzera |CAUsers\KOMP13\Documents\Menadzer
Autouzupetnienie danych roboty geodezyjnej

I.D

Rysunek 4 Ustawienia globalne - menadzer

W zakfadce Menadzer ustawiamy folder menadzera — utworzony przez nas folder na dysku, w
ktorym beda zapisywane informacje o firmie i robotach. W tym celu klikamy wskaz i
wskazujemy odpowiedni folder. Opcje autouzupetniania danych roboty geodezyjnej
zostawiamy aktywng. Klikajgc symbol zaokraglonej strzatki czy$cimy ustawienia — wybrany
folder.

Menadzer | Mapa | System

Geodezyjna Baza Danych

® Geodezyjna Baza Danych 2021
() Geodezyjna Baza Danych 2015

Czcionki
Punkty | Calibri -

Mapa | Aria| v
Okna
Pamigtaj polozenia okien
* Polozenie okna w érodku
Polozenie okna po prawej
Cdsunigcie 50

[ Wyswietl okno do edygji po zaznaczeniu obisktu

Kody
Literowe Kody K1
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Rysunek 5 Ustawienia globalne - mapa

W zaktadce mapa mozemy ustawié wtasciwosci dotyczace geodezyjnych baz danych, czcionki
ktorg beda wyswietlane punkty oraz teksty na mapie. W obszarze okna ustawiamy jak chcemy
wyswietlaty sie okna réznych narzedzi. Jesli opcja pamietaj potozenia okien jest aktywna
nowe okno zostanie otworzone w tym miejscu w ktédrym byto usytuowane przed
zamknieciem. Jesli ta opcja bedzie wygaszona mozemy wybrac czy okna majg otwierac sie
zawsze na $rodku ekranu czy po prawej stronie. Mozemy tez ustawic¢ wartos$¢ odsuniecia
otworzonego okna od prawej krawedzi. Aktywujac opcje wyswietl okno do edycji po
zaznaczeniu obiektu sprawimy, ze podczas korzystania z obiektéw bazy danych 2021 przy
kazdym wskazaniu obiektu bedzie otwierane okno do jego edycji. Klikajgc symbol
zaokraglonej strzatki przywracamy ustawienia domysine.
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Menadzer | Mapa | System

Opcje
Automatycznie powiaz rysunek z etapem roboty geodezyjnej
Pokaz okno, gdy beda dostepne nowe biblioteki AcadGEO

ID

Rysunek 6 Ustawienia globalne - system

W zaktadce system mamy opcje oznaczenia automatycznego powigzania rysunku z etapem
roboty geodezyjnej. Powigzanie rysunku z etapem zostanie omdwione szczegdétowo pdzniej,
natomiast zalecane jest pozostawienie tej funkcji aktywnej podobnie jak drugiej z mozliwych
opcji. Klikajac symbol zaokraglonej strzatki przywracamy ustawienia domysine (obie opcje
aktywne).

2. Ustawienia dokumentu
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Rysunek 7 Menadzer robdt - ustawienia dokumentu

W ustawieniach dokumentu wybieramy wtasciwosci dotyczgce uktadu wspotrzednych,
precyzji wspoétrzednych oraz formatu wyswietlania liczb.

€ Ustawienia dokumentu = (m} *

G AcadGEO
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Uktad wspotrzednych
Uktad | 2000 Strefa® ™
Precyzja

Precyzja XY |2
Precyzja Z 3

Farmat wyswietlania liczb (np. wspotrzedne)

Format |N

Rysunek 8 Ustawienia dokumentu



(OAcadGEO

COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY

ACADGEO — BLOG — KURS CAD GEODEZYINY — 08 Menadzer robot

W gérnej czesci widzimy ikony — przyciski analogiczne o tych ktére widzimy na wstgzce w
karcie Manager robét. Klikajgc w wybrang ikone przechodzimy do okna wybranej funkcji. W
tym momencie nie jesteSmy jeszcze zalogowani dlatego widzimy tylko 3 przyciski — Zaloguj,
ustawienia globalne oraz ustawienia dokumentu. Po utworzeniu konta i zalogowaniu sie
dostepnych bedzie wiecej opcji.

Moje konto
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Rysunek 9 Menadzer robdt - moje konto

Aby korzysta¢ z modutu menadzera robdt musimy utworzy¢ konto gtéwne. Z konta gtdwnego
bedziemy mogli zarzadzaé kolejnymi utworzonymi kontami uzytkownikéw. Tworzenie nowych
kont zostanie oméwione w punkcie 4 — Uzytkownicy.

W koncie okno gtéwne uzupetniamy dane podstawowe wtasciciela konta tj. imie, nazwisko, e-
mail oraz numer telefonu. Nastepnie wpisujemy kod PIN ktérego bedziemy uzywali do
logowania.

@ Konto
@AcadGEO

COMPUTER AIDED DESIGN AND GEQDESY

Dane podstawowe
Imig Jan

MNazwisko |Kowalski

E-mail Jjan.kowalski@poczta.pl
Telefon 111222333
PIN

Uprawnienia

Platnik

Rysunek 10 Konto gfdwne

Po zapisaniu konta program bedzie nas prosit o wpisanie kodu PIN w celu zalogowania sie na
konto.
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Rysunek 11 Logowanie

Jesli poprawnie wpiszemy kod PIN zostaniemy zalogowaniu na nasze konto.

Witaj Jan.
Zalogowatei(ad) sie poprawnie,

OK

Rysunek 12 Poprawne zalogowanie

Po zalogowaniu zostanie wyswietlone okno konta uzytkownika z ustawionymi danymi. W tym
oknie mozemy zmienic¢ kod PIN.

@© Konto uz
©AcadGEO
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Dane podstawowe

vt _ O

Imie Jan

Mazwisko |Kowalski

E-mail jankowalski@pocztapl
Telefon 111222333
(R) Zmien PIN

NN

Rysunek 13 Konto uzytkownika - edycja

W gérnej czesci okna mamy ikony pozwalajgce przechodzié¢ pomiedzy innymi funkcjami
modutu menadzera roboét. Po lewej stronie obok ikony roboty znajduje sie tez firma,
uzytkownicy, klienci oraz projektanci. Klikajagc w wybrang ikone przejdziemy do okna danej
funkcji. Po prawej stronie mamy natomiast ikony ustawien. Kolejno od lewej ustawienia
globalne, ustawienia dokumentu, moje konto, wyloguj sie. Klikniecie w ktorgkolwiek z ikon
spowoduje otwarcie odpowiedniego okna wybranej funkcji lub ustawien. lkony te widoczne
bedg we wszystkich oknach kolejno omawianych narzedzi.
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Rysunek 14 Menadzer robot — uzytkownicy

W oknie uzytkownicy widzimy utworzonych uzytkownikéw — w tym wypadku tylko konto
gtéwne. Klikajagc w ikone + mozemy doda¢ nowych uzytkownikéw. Podobnie jak w
poprzednich oknach w pasku gérnym widzimy ikony, przyciski przekierowujgce nas do
wszystkich funkcji modutu menadzera robét.

@ Uzytkownicy = m] *

G AcadGEO
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Uzytkownik
Jan Kowalski

Rysunek 15 Uzytkownicy

Klikajgc w ikone + mozemy dodaé nowych uzytkownikow.

© Uzytkownicy = m] x

©AcadGEO
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o Uzytkownik
Dane podstawowe
Uzytkownik Imie Piotr
Jan Kowalski | Nazwisko |Nowak
E-mail pictr.nowak@poczta.pl

Telefon 444555666

PIN

Uprawnienia

Konto aktywne / nieaktywne
| Czy aktywny

Rysunek 16 Uzytkownicy - dodaj nowego uzytkownika
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Podobnie jak przy tworzeniu konta gtéwnego podajemy dane podstawowe nowego
uzytkownika oraz PIN, ktdry bedzie stuzyt do logowania na konto. Mozemy takze oznaczy¢ czy
konto ma by¢ aktywne czy nieaktywne.

@ Usytkownicy = O X
A
DAcadGEO

EhE S 4500
o

Uzytkawnik
Jan Kowalski ‘
Piotr Nowak \

Rysunek 17 Uzytkownicy - lista uzytkownikow

Po dodaniu nowego uzytkownika widzimy go w polu uzytkownik. Jesli chcemy dokona¢ edycji
ktoregos z kont wystarczy klikng¢ dwa razy lewym przyciskiem myszy na wybrany element z
listy. Po prawej stronie okna pojawig sie pola, w ktérych mozemy dokonac edycji. Oproécz
standardowych danych podstawowych czy zmiany numeru PIN mozemy réwniez ustawic
uprawnienia uzytkownika jako administrator i/lub ptatnik.

@ Uzytkownicy = O x
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o o Uzytkownik
Dane podstawowe
Uzytkownik Imie Piatr
Jan Kowalski Mazwisko |Nowak
Piotr Nowak E-mail piotr.nowak@poczta.pl
Telefon 444555666
(%) Zmien PIN

Uprawnienia
[] Administrator
[ Ptatnik

Kanto aktywne / nigaktywne
Czy aktywny

=
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Rysunek 18 Uzytkownicy - edycja danych
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Uzytkownikami mozna zarzgdzad tylko i wytgcznie z poziomu konta gtéwnego. Bedac
zalogowanym na innym koncie, ktére nie posiada uprawnien administratora nie
mozemy otworzyé okna uzytkownicy.

Komunikat b

e Brak uprawnien do wyiwietlania danych.

QK

Rysunek 19 Komunikat - brak uprawnien do zarzqdzania uzytkownikami

5. Zaloguj/Wyloguj
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Rysunek 20 Menadzer robot - zaloguj i wyloguj

W celu wylogowania z obecnego konta wybieramy funkcje wyloguj. Jesli chcemy ponownie
zalogowac sie na kont wybieramy Zaloguj.

@ Zalogyj sie = a X
O
(\Acad JaCc\W/
Podaj PIN
Rysunek 21 Zaloguj sie

Na podstawie wpisanego kodu PIN zalogujemy sie na odpowiednie konto.
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Rysunek 22 Menadzer robot - firma

Kolejnym krokiem jest dodanie firmy. Klikajgc w narzedzie firma na wstgzce otworzy sie okno
o takiej samej nazwie. Jest ono wyglagdem oraz sposobem uzytkowania podobne do okna
uzytkownicy.

© Firma = O
DAcadGEO

1, e RSO
Firma © @

Skrot nazwy

Rysunek 23 Firma

Obecnie nie mamy utworzonej zadnej firmy. Aby doda¢ nowa firme nalezy wybraé przycisk +
po lewej tronie ekranu obok napisu firma. Po prawej stronie pojawig sie pola ktére
uzupetniamy odpowiednimi danymi zaktadanej firmy. Pola ktérych obramowanie jest w
kolorze czerwonym sg polami obowigzkowymi. Sg to nazwa firmy, skrét nazwy oraz nazwa
folderu. Zaczynajgc wpisywac nazwe firmy pola skrét nazwy oraz nazwa folderu tworzg sie
automatycznie na podstawie pierwszego pola. Pozostate pola nie sg obowigzkowe, ale na ich
podstawie bedg w pdzniejszych etapach uzupetniane automatycznie dane firmy dlatego
zachecamy do uzupetnienia kompletnych danych.
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Dane firmowe | Geodeci uprawnieni
Skrot
HeiEnsy Dane podstawowe
Nazwa firmy
Skedit nazwy
Nazwa folderu
Kod pocztowy
Migjscowosé
Ulica
Nr bud.
Nr lok.
Dane rejestrowe
NIP
KRS
Regon
Dane kontaktowe
Telefon
Email
Ww
Osoba reprezentujaca wykonawce
Imig i nazwiske
Zapisz

Rysunek 24 Firma - dodaj nowq firme

W drugiej zaktadce mozemy doda¢ geodete/geodetdw uprawnionych zwigzanych z firmg. Po
kliknieciu + wyswietli sie wiersz w ktédrym uzupetniamy odpowiednie dany. Najezdzajgc na
symbol wykrzyknika po lewej stronie wiersza program podpowiada co nalezy uzupetnié.

 Firma — (m] X
QG AcadGEO

=Aia e GEQO
Firma ©@ Frme

Dane firmowe | Geodeci uprawnieni

Skrét nazwy f—
[+]

Imig MNazwisko MNumer uprawnieri Magister Inzynier Zakres 1 Zakres2 Zakres3 Zakres4 Zakres5 3
L1 | |ojolojaolololdl]

Zapisz

Rysunek 25 Firma - dodaj geodetow uprawnionych

Po uzupetnieniu danych i kliknieciu Zapisz firma zostanie utworzona i dodana do listy w lewej
czesci okna
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Skrét nazwy

Rysunek 26 Firma - utworzone firmy

Jesli chcemy edytowac dane firmy nalezy klikng¢ dwa razy lewym przyciskiem myszy na
wybrany element z listy — firma. Podobnie jak przy tworzeniu nowej po prawej stronie
pojawig sie dane wybranej firmy ktére mozna edytowac.

Klienci
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Rysunek 27 Menadzer robdt - klienci

Zanim przejdziemy do tworzenia roboty geodezyjnej oméwimy narzedzie dodawania klientéw
oraz projektantdw poniewaz przy tworzeniu roboty bedziemy musieli wybrac juz
utworzonego klienta. Zacznijmy od dodania nowego klienta. Ze wstazki wybieramy narzedzie
klienci.

© Klienc = a >
©AcadGEO
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Wyszukaj

Klient

Rysunek 28 Klienci
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Okno Klienci wyglgda podobnie jak poprzednio omawiane okno uzytkownicy czy firma. Po
lewej stronie znajduje sie pole z listg dostepnych klientéw oraz znak plus ktérym dodajemy
nowego klienta. Dodatkowo znajduje sie pole wyszukaj gdzie wpisujgc wybrany cigg znakéw
szukamy w bazie klientéw odpowiedniej nazwy klienta.

Jak juz wspomniano aby dodaé nowa firme klikamy +.

OAcad ©Acad

[ COMPLTER AIDED DESKGN AND GEO - MPUTER ADED DESIGH AND GEO

LT OEQ0 Shilika eEQ0
y °

Wysnics

Kiant

Rysunek 29 Klienci - dodaj nowego klienta

Klientéw rozrézniamy na firmy oraz klientéw indywidualnych. W zaleznosci od tego ktory
rodzaj klienta chcemy utworzy¢ wybieramy odpowiednia opcje oraz uzupetniamy przypisane
dla tego rodzaju klienta dane. Pola z ramkg w kolorze czerwonym sg to pola ktére
obowigzkowo muszg zosta¢ uzupetnione.

W przypadku klienta — firma w kolejnej zaktadce pojawia sie mozliwo$¢ dodania osoby do
kontaktu. Klikajac w ikone + pojawi sie wiersz w ktérym uzupetniamy odpowiednie dane
osoby. Najezdzajgc na wykrzyknik z lewej strony wiersza dostajemy informacje ktére kolumny
muszg by¢ uzupetnione.

@© Klienci = o X
©AcadGEO
COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY
®e 000
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(+) Dane klienta | Oscby do kontaktu
Wyszukaj 0

Klient Imie Nazwisko Email Tel. stacjonarny Tel. koméricowy

Podsj imie.
Podaj nazwisko.

Dodaj

Rysunek 30 Klienci - dodaj osobe do kontaktu
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Rysunek 31 Menadzer robdt - projektanci

Analogicznie do tworzenia nowych klientéw mozemy utworzy¢ baze projektantow. Ze wstgzki
wybieramy narzedzie projektanci.

@ Projekiand

©AcadGEO

ShESe OEQ0
[+

Wysaukaj

Biuro projektowe

Rysunek 32 Projektanci

W oknie projektanci po lewej stronie widzimy przestrzen, gdzie bedg tworzone nowo dodane

biura projektowe. Oprécz tego mamy opcje wyszukiwania wybranego biura wsrdd stworzonej
bazy oraz opcje dodania nowego projektanta.

@ Projekianc: = o X @ Projektanc:

- o x
DAcadGEO IAcadCEO
'COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY
82 000 o g 29 200
o Dane biurz projektowega | Osoby do kontaktu o Dane biura projektowega
Wyszukaj Wyszukaj
Dane Dane
Bupjproiekions Rodzaj klienta @ Firma Bazoiprickiows Rodzaj klienta () Firma
O Projektant indywidualny ® Projektznt indywidualny
MNazwa firmy [ | Imie
Sdtnazwy | | Nazwisko
Kod pocztony. Skrét nazwy
Migjscomasc Kod pocatowy
Ulica Migjscowos
Nrbud. Ulica
Nr lok. Nrbud.
Nr lok
Dane rejestrows
Nip Dane rejestrowe
Regon Pesel
s Dane kontaktows
Dane kontaktowe Email
Email Tel. stagjonarny
Tel. stacjonarny Tel. komérkowy
Tel. kemérkowy Wonw
Wone Dane opisowe
Dane opisowe Opis
Opis
Uwagi
Uwagi
Dodaj
Dodsj

Rysunek 33 Projektanci - dodaj nowe biuro projektowe
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Podobnie jak w przypadku klientow, projektantow réwniez rozrézniamy na firmy oraz
klientéw indywidualnych. W zaleznosci od tego ktéry rodzaj chcemy utworzyé wybieramy
odpowiednia opcje oraz uzupetniamy przypisane dla tego rodzaju klienta dane. Pola z ramka
w kolorze czerwonym sg to pola ktére obowigzkowo muszg zostaé uzupetnione.

Jesli dodajemy nowe biuro projektowe ktdre jest firmg mamy rowniez mozliwos¢ dodania
osoby do kontaktu. Wchodzimy do zaktadki osoba do kontaktu i klikajgc w ikone + pojawi sie
wiersz w ktorym uzupetniamy odpowiednie dane osoby. Najezdzajgc na wykrzyknik z lewej
strony wiersza dostajemy informacje, ktére kolumny muszg byé uzupetnione.

© Projektanci — (] X

DAcadGEO
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=@ 000
=Ehias EQ0
o Dane biura projektowego | Osoby do kontaktu
Wyszukaj 0
Biuro projekton Imie | Nazwisko | Email | Tel. stacjonarny  Tel. kamérkowy
o

Podaj imie.
Podaj nazwisko.

Rysunek 34 Projektanci - dodaj osobe do kontaktu

Roboty
/@ WRIELE 1= DR P PETS

Geopunkty Mapa Szkic Zawiadomienia Roboczy punkt graniczny Protokoty Narzedzia Il Menadzer robdt Wms

1,

Roboty |Firma Uzytkownicy Klienci Projektanci

QRN b

Maje Zaloguj Wyloguj
konto

Konta

& O

Ustawienia Ustawienia
dokumentu globalne
Ustawienia

Roboty

Licencja i Werl

Rysuneki.dwg X

Rysunek 35 Menadzer robdt — roboty

Majac juz stworzone konto, ustawiony folder menadzera, zatozong firme oraz inne omdéwione
do tej pory czynnosci mozemy przystgpic¢ do zaktadania bazy robot geodezyjnych. W tym celu
wybieramy narzedzie Roboty na wstazce.
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Rysunek 36 Roboty geodezyjne

W oknie roboty geodezyjne rozpoczynamy od dodania roku w ktérym wykonywane sg roboty. W tym
celu naciskamy znak + w prawej czesci okna pojawity sie pola do uzupetnienia.

© Roboty gecdezyjne = (m} X
@©AcadGEO
= Aia e ©EQ0
Rok © ek
Folder | | Wskaz
Rok [0 |

Rysunek 37 Roboty geodezyjne - dodaj rok

Zaczynamy od zatozenia folderu na dysku w ktérym bedg tworzone i przechowywane roboty.
Tworzymy go na dysku w dogodnym dla nas miejscu. Nastepnie wskazujemy ten folder uzywajac
przycisku wskaz. Uzupetniamy pole rok.

© Roboty geodezyjne = (m} *
©AcadGEO
= A 5 OO0
Rok
Rok @ ©
Folder |C\Users\KOMP15\Documents\Roboty\Robaty 2023 Wskaz
Rok 2023

Rysunek 38 Roboty geodezyjne - utworzenie folderu dla robét

Po utworzeniu roku wyswietla sie on jako kafelek w obszarze Rok. Gdy wskazemy utworzony element
pojawi sie kolejny obszar Robota.
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@ Roboty geadezyjne — o x

©AcadGEO
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EShiaS e CEQOO
Rok © ©

Robota @
Wy

Nr  Nazwa obiektu Klient

Rysunek 39 Roboty geodezyjne - robota

W tym miejscu bedziemy tworzy¢ kolejne roboty geodezyjne wykonywane danym roku
kalendarzowym. Aby doda¢ nowg robote klikamy +

© Roboty geadezyjne = (m] X

©AcadGEO
COMPUTER AIDED DESIGN AND GEQDESY

T 8500

Robota

ROk o o Dane podstawowe
@ Nazwa folderu [ || Wskaz
Numer ‘1 |
Rok 2023 |
Robota ©
Wyszukaj | | Adres nieruchomosci
Migjscowosé | fikator | |

Nr parzadkowy|

|

Nr  Nazwa obiektu Klient Ulica I | Identyfikator | |
|
\

Nr lokalu ‘

Obiekt, opis

Nazwa obiektul I
Opis obiektu | |
]

Nazwa folderu [ Utwérz folder

Zleceniodawea, biuro projektowe

Zleceniodawea

Opis zlec. |

Biuro projektowe | ~

Opis biura proj. |

TERYT i Przestrzenie nazw

ZInajdi ,@ Przestrzenie nazw O,

Obrebewid. | | Identyfikator | ||PrestrredBDOTSOO[ |
Jedn. ewid, l:l Identyfikator l:l Przestrzen EGiB l:l
Powiat l:l Identyfikator l:l Przestrzef GESUT l:l
Wojewsgzwo || lentyfikator [ |

Organ stuzby geadezyjnej i kartograficznej

Organ | |

Dodaj

Rysunek 40 Roboty geodezyjne - dodaj nowq robote
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Po prawej stronie okna pojawit sie formularz pozwalajgcy utworzyé nowg robote. Zacznijmy od
stworzenia folderu dla tej konkretnej roboty. Mozemy to zrobi¢ na dwa sposoby:

1. Na dysku w folderze Roku ( tutaj Roboty 2023) mamy utworzony folder przeznaczony dla tej
roboty — w tym przypadku w obszarze dane podstawowe wskazujemy ten folder. Nazwa
folderu powinna zaczyna¢ sie od numeru roboty wtedy wskazujgc folder automatycznie
zostanie uzupetnione pole Numer zgodnie z numerem w nazwie wskazanego folderu. Pole rok
jest juz domysinie uzupetnione jako rok w ktérym zaktadamy dang robote — tego pola nie
mozna edytowac.

© Roboty geodezyjne = (m]
|OAcadGEO |

COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY

+®s 000
=Zfhia S Q0
Robota

Rok © @
Dane podstawawe

@ Nazwa folderu |2_Pszczynalesienna - MDCP - Krawcayk Wskaz
Numer 2
Rok 2023

Robota @

Wyszukaj Adres nieruchomosci
Miejscowosé | Identyfikator

Nr  Nazwa obiektu Klient Ulica Identyfikatar

Nr porzadkowy!
Nr lokalu

Obiekt, opis
Nazwa obiektu |2_Pszczynalesienna - MDCP - Krawczyk

Opis obiektu

Zleceniodawea, biura projektowe

Zleceniodawea

Opis zlec.

Biuro projektowe

Opis biura praj.
TERYT i Przestrzenie nazw

Znajdz ﬁ) Przestrzenie nazw ().
Obreb ewid. Identyfikator Przestrzed BDOT500
Jedn. ewid. Identyfikator Przestrzen EGIB
Powiat Identyfikator Przestrzer GESUT
Wojewbdztwo Identyfikator

Organ stuzby geodezyjne] i kartograficzne]
Organ

Rysunek 41 Roboty geodezyjne - wskaz folder roboty

2. Nie mamy jeszcze utworzonego folderu i stworzymy go dzieki uzupetnieniu danych w
formularzu — uzupetniamy w obszarze Adres nieruchomosci pole miejscowosé, ulica oraz w
polu zleceniodawca wybieramy odpowiednig pozycje z bazy klientéw. Na podstawie tych
trzech podanych informacji oraz numeru roboty (obszar pole podstawowe) program
automatycznie tworzy nazwe obiektu oraz nazwe folderu ktéry zostanie utworzony po
nacisnieciu przycisku Utwérz folder.
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@ gb 392 200

= A QEQ0O
Robota

Rok © @
Dane podstawowe

@ Nazwa folderu Wkaz
Numer 1
Rok 2023

Robota @

Wyszukaj Adres nieruchomosci
Misjscowos¢ | Pszczyna Identyfikator

pibaavaichickiy Ei=gt Ulica Zimowa Identyfikator
Nr porzadkowy
Nr lokalu
Obiekt, opis
Nazwa obisktu Pszczyna ul. Zimowa
Opis obiektu
Nazwa folderu [1_Pszczyna(Zimowa)-BUDex Utwérz folder
Zleceniadawea, biuro projektowe
Tleceniodawca | BUDex B
Opis zlec.
Biuro projektowe B
Opis biura proj.
TERYT i Przestrzenie nazw
Znajdz O Przestrzenie nazw &,
Obreb ewid. Identyfikatar Przestrzer BDOTS00
Jedn, ewid. Identyfikatar Przestrzer EGIB
Powiat Identyfikator Przestrzen GESUT
Wojewdidztwo Identyfikatar

Organ shuzby geodezying] | kartograficznej
Organ

Rysunek 42 Roboty geodezyjne - stwdrz folder roboty

Zostat utworzony folder dla roboty o nazwie wedtug schematu: NumerRoboty_Miejscowos¢(Ulica)-
Zleceniodawca

1 Utworzono folder: "C\Users\KOMP15\Documents\Roboty\Rob oty
202311 _PszezynalZimowa)-BUDex',

OK

Rysunek 43 Roboty geodezyjne - utworzono folder dla roboty

Niezaleznie od tego ktéry sposdb utworzenia/wskazania folderu wybierzemy kontynuujemy tworzenie
roboty w bazie. Uzupetniamy pozostate informacje na temat danej roboty. Uzupetniamy znane nam
informacje na temat adresu nieruchomosci, zleceniodawcy (wybrany z bazy klientéw) , biura
projektowego (wybrany z bazy projektantow), organ stuzby geodezyjnej i kartograficznej ktéremu
podlega dany obszar oraz TERYT i przestrzenie nazw. Informacje na temat obrebu, jednostki
ewidencyjnej, powiatu czy wojewddztwa mozemy uzupetnié¢ wpisujgc odpowiednie wartosci w pola
lub mozemy skorzystaé z narzedzia znajdz. Klikajgc na symbol lupki przejdziemy do okna Znajdz obreb
gdzie w tatwy sposdb mozemy odnalez¢ interesujgcy nas obreb. Wystarczy w uzupetni¢ co najmniej
jedno z dostepnych pdl i program wyszuka nam pasujgce obreby. Wsrédd listy obrebow spetniajgcych
zadane kryteria wybieramy ten konkretny w ktérym znajduje sie tworzona robota i klikamy wybierz.
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€ Znajd b - [m] X
OAcadGEO
COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY
Obreb Jedn. ewid. Powiat Wojewodztwo
pzczyn
Obreb Jedn. ewid, Powiat Wojewddztwo
Géme Lasy Pszczyfiskie, 24 | Mikotéw, 240802_1 mikotowski, 2408 dlaskie, 24
Dolne Lasy Pszczyriskie, 24(| Wyry, 240805_2 mikotowski, 2408 $laskie, 24
Pszczyna, 241005 40001 | Pszczyna-miasto, 241005 4 pzczyfiski, 2410 <laskie, 24
Géme Lasy Pszczyiiskie, 24 |Katowice, 246301 1 Katowice, 2469 ¢laskie, 24

Ilo$¢ znalezionych: 4

]

Rysunek 44 Roboty geodezyjne - znajdZ obreb

Po wybraniu obrebu zostaty uzupetnione pola dotyczgce TERYTU oraz przestrzeni nazw.

@ Roboty geodezyjne

©AcadGEO

- u] X |

= s S o 0E00

1 O &
Robata
Rok O 9 Dane podstawowe
@ Nazwa folderu [2_Pszczynalesienna - MDCP - Krawczyk Wskaz
Nurmer 2
Rok 2023
Robota @
Wyszuks] Adres nieruchomesci
Migjscowos¢ | Pszczyna Identyfikator
Nr - Nazwa obiektu Klient Ulica Jasienna Identyfikator
1 |Pszczyna ul. Zimowa BUDex Nr porzadkony 43
Nr lokalu
Obiekt, opis
Nazwa obiektu|Pszczyna ul. Jasienna 42
Opis obisktu

Zleceniodawea, biuro projektowe
Zleceniodawca Krawczyk Anna
Opis zlec.

Biuro projektowe

Opis biura proj.

TERYT i Przestrzenie nazw
Znajdz O

Obreb ewid. | Pszczyna

Jedn. ewid. Pszczyna-miasto
Powiat pszczyrski
Wojewadztwo |laskie

Organ |Steresta Powiatu Pszczyriskiego

Organ stuzby geadezyjnej i kartograficznej

Przestrzenie nazw &,

Identyfikator |241005_4.0001 || Przestrzen BDOT500 PL.PZGiK.5423.BDOT500
Identyfikator |241005_4
Identyfikator |2410
Identyfikator |24

Przestrzen EGIB PLPZGIK.2704.EGIB
Przestrzed GESUT | PLPZGiK.5424.GESUT

Rysunek 45 Roboty geodezyjne - dodaj nowq robote

Jesli wszystkie informacje sg juz uzupetnione klikamy przycisk dodaj. W tym momencie zostanie
utworzona robota. W obszarze Robota pojawi sie utworzona robota geodezyjna.
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1 ty o

©AcadCGEO

i 0EQ0
Rok © @

Robota © @

Wyszuka

Nr Nazwa obieitu Kiient

Rysunek 46 Roboty geodezyjne - etap

Kolejnym krokiem jest utworzenie etapu roboty. Musimy klikng¢ w wybrang robote dla ktérej ma by¢
utworzony etap i w obszarze Etap klikngé symbol +.

@ Roboty geodezyjne - o x
| DAcadGEO

‘COMPUTER AIDED DESIGN AND GEQDESY
g a®s 000

imh Y 7 CEQ0

Etap
Rok © @ %
2023 S rRa— [y
Mumer kancelaryjny
Robota ©@ © Id zgloszenia
Wyszukaj Nr protokolu Data protokohy | Wybierz date |
Mr  Nazwa obiektu Klient Dane pedstawowe
1| Pszczyna ul. Zimowa Nazwa folderu | Wskaz folder
[ — Nurmer 1
o
Cel MDCP || WOR| | GIOB || WWU || WPP || MZPP || RN || GOB| | PSIPN || IMDCP || PSLWG | | INNE
Nazwa 1 MDCP Utwérz folder
Opis celu MDCP
Dane wykonawcy
Kierownik etapu -
Uprawniony / kierownik prac geodezyjnych -

Osoba reprezentujaca wykonawce

Daty

Rozpoczecie Wybierz date  [15)
Planowane zakericzenie |Wybierz date

Zakohczenie Wybierz date
Status
Postep prac - Rozpoczety | | Zakoriczony
Finanse
Kwota netto Zaliczka
E;apo Rodzaj platnoéci || Brak || Gotowka | Przelew | Karta piatnicza || Za pobraniem || PayPal || PayU
apy

Data platnosci | Wybierz date Opis platnosci

Dodaj

Rysunek 47 Roboty geodezyjne - dodaj nowy etap

Po prawej stronie okna pojawi sie formularz do utworzenia etapu. W zaktadce dane podstawowe
uzupetniamy informacje dotyczace etapu: id zgtoszenia zgodny ze zgtoszeniem roboty w ODGIK,
numer date protokotu weryfikacji — tg informacje uzupetniamy po uzyskaniu pozytywnego protokotu
weryfikacji operatu.
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W polu dane podstawowe wybieramy cel pracy oraz wskazujemy lub tworzymy folder z etapem pracy.
Podobnie jak przy tworzeniu roboty mozemy wskazaé folder jesli zostat on juz utworzony na dysku w
folderze z dang robotg. W tym celu klikamy przycisk Wskaz folder i wskazujemy odpowiedni folder z
dysku. Mozemy tez utworzyé nowy folder. Po wybraniu celu pracy zostanie uzupetniona nazwa
tworzonego folderu sktadajgca sie z numeru etapu oraz calu pracy — nastepnie klikamy utwoérz folder.
Nowy folder zostanie utworzony w folderze wybranej roboty geodezyjne;j.

Utwaorzono folder: 'C\Users\KOMP15\Documents\Roboty\Roboty
2023\2_Pszczynalesienna - MDCP - Krawczyk\1 MDCP',

OK

Rysunek 48 Roboty geodezyjne - utworzenie folderu etapu

Nastepnie uzupetniamy dane wykonawcy. Wybieramy kierownika etapu. Po rozwinieciu listy
wybieramy osobe sposrdd utworzonych uzytkownikdw - utworzonych wczesniej przez narzedzie
uzytkownicy. Uprawniony / kierownik prac geodezyjnych — wybieramy z oséb przypisanych jako
geodeci uprawnieni do zatozonej firmy — narzedzie firma zaktadka geodeci uprawnieni. Wybieramy
daty rozpoczecia, planowanego zakornczenia, a po zakonczeniu pracy date zakonczenia. Nastepnie
status pracy oraz dane dotyczgce ptatnosci.

COMPUTER AIDED DESIGN AMD GEQDESY

+®s 000 |
ZhiaE OEDO
Etap
Rok © © %
@ Dane podstawowe | Dane mapy
Robota © @ £
. Lista dzialek {z powierzchniami)
Wyszuke] MNumery dziatek
Nr  Nazwa obiektu Klient Uktady wspdirzednych

Pszczyna ul. Zimowa BUDex Plaski v

Pszczyna ul. Jasienna 43 Krawczyk Ar

Wysokesciowy v

Infarmacie o uzytkach, osnowie, sluzebnosciach przedmiotowych dzialek
[m] Mapa moze stuzyé do projektowania ponizej 4.0 m

Informacja o uzytkach i klasach

Infarmacja o punktach osnawy

Mumer KW

Opis stuzebnoéci gruntowych [~

Daty
Data pomiaru Wybierz date :?

Data sporzadzenia | Wybierz date  [15

Data protokotu | Wybierz date  [15| | tonyeay prmshoti granicznyet
Etap ©

Etapy

Rysunek 49 Roboty geodezyjne - dane mapy
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W zaktadce dane mapy uzupetniamy informacje na temat tworzonej mapy. Wpisujemy numery
dziatek przedmiotowych, uktad wspotrzednych w jakim wykonana jest mapa, date pomiaru oraz date
sporzadzenia operatu. Jesli w danej robocie jest przeprowadzona procedura wznowienia
znakdéw/wyznaczenia punktow granicznych lub ustalenie przebiegu granic dziatek ewidencyjnych to
wypetniamy tez date sporzgdzenia protokotu z tych czynnosci.

Zostat nam do uzupetnienia obszar informacje o uzytkach, osnowie, stuzebnosciach przedmiotowych
dziatek. S to informacje, ktére podajemy na mapie do celéw projektowych. Obok pél informacja o
uzytkach informacja o punktach i opis stuzebnosci gruntowych widzimy ikony, ktére stuzg do
ustawienia domysinych wartosci tych pél. Oczywiscie Wpisane formuty mozna edytowac wedtug
wtasnych potrzeb, gdyz s to tylko domysine frazy.

| € Rot geodezyjne - =]
QAcadGEO
A ia S 0500
Rok © © e
¢
@ Dane podstawowe | Dane mapy
Robota © @ £

. Lista dziatek (z powierzchniami)
Wyszukaj Numery dzistek |123/4, 123/5
MNr  Nazwa obiektu Klient Uktady wspétrzednych

Pszczyna ul. Zimowa BUDex Plaski PL-2000 strefa 18 v

1
2 Pszezyna ul. Jasienna 43

Wysokoéciowy | PL-EVRF2007-NH v
Informacje o uzytkach, csnowie, stuzebnosciach przedmiotowych dzialek
[m] Mapa moze sluzyé do projektowania ponizej 4.0 m
. . Mumeryczna mapa EGIiB otrzymana z PODGIK
Informacja o uzytkach i klasach

Brak w zakresie ma)
Informacja o punktach osnowy i B

MNumer KW AATA/0001234/5

Dla przedmiotowej dzialki prowadzona jest Ksiega Wieczysta o numerze
AA1A/0001234/5. Dziad Il ksiggi jest wolny od wpiséw dotyczacych stuzebnosci
gruntowych.

Opis sluzebnosci gruntowych [T}
Daty
Datapomiary  |04092023  [i5)
Data sporzadzenia | 07.00.2023 las)
Data protokotu Wybierz date E {datycay protokafie granicznych)
Etap ©

Etapy

Rysunek 50 Roboty geodezyjne - dane mapy informacje uzupetnione

Klikajgc w przycisk Dodaj tworzony etap zostanie zapisany. Oczywiscie w kazdej chwili mozemy
zmienic¢ lub uzupetni¢ informacje dotyczace czy to utworzonej roboty czy konkretnego etapu. W tym
celu w oknie roboty klikamy dwa razy lewym przyciskiem myszy na element ktéry chcemy edytowac.
Po prawej stronie okna wyswietlg sie doktadnie te same dane ktére uzupetniliSmy podczas tworzenia.



(OAcadGEO

COMPUTER AIDED DESIGN AND GEODESY

ACADGEO — BLOG — KURS CAD GEODEZYINY — 08 Menadzer robot

!’ @ Roboty - X W
| e = |
ACa d \acy/
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| +®e 000
|=ﬁm|u:w§ﬁ °ﬁ®®‘
| Etap
Rok © © %
@ Dane podstawowe | Dane mapy
Numer kancelaryjny
Robota © © Id zgloszenia |AA.1234.2023.567
Wyszukaj Nr protokatu Data protokotu | Wybierz date o
Nr  Nazwa obiektu Klient Dane podstawowe
1 |Pszczyns ul. Zimows BUDex Nazwa folderu [1 MDCP Wskaz folder
Pszczyna ul. Jasienna 43 Krawczyk Ar Numer 1
Cel MDCP || WOB | GIOB || WWU || WPP || MZPP| RN || GOB | PSIPN || IMDCP || PSLWG || INNE
Nazwa 1MDCP Utwérz folder
Opis celu MDCP
Dane wykonawcy
Kierownik etapu Jan Kowalski v
Uprawniony / kierownik prac geodezyjnych | Jan Kowalski v
Osoba reprezentujaca wykonawce Jan Kowalski

Etap © ©

Etapy

1 MDCP

Daty

Rozpoczecie 21.08.2023 1
Planowane zakonczenie | 27.10.2023 1
Wybierz date |1

3]

(35| |

Zakohczenie

&

Status

Postep prac || Nierozpoczety || Rozpoczety | Zakoriczony

Finanse
Kwota nette Zaliczka

Rodzaj platnesci || Brak || Gotéwka | | Przelew | | Karta platnicza || Za pobraniem | | PayPal | | Payl

Data platnoéci | Wybierz date E Opis platnosci

Rysunek 51 Roboty geodezyjne - edycja

Po co wtasciwie uzupetniamy te wszystkie informacje?

Odpowiedz jest bardzo prosta — uzupetniamy je po to aby zrobi¢ to tylko raz i nie musie¢ kazdego

tworzonego dokumentu uzupetnia¢ osobno powtarzajgcymi sie danymi.

Dla kazdego rysunku, ktéry przygotowujemy powinien zostaé przypisany etap roboty dla, ktérego
dany rysunek jest tworzony. Aby sprawdzic czy etap jest ustawiony lub aby go ustawi¢ nalezy zwrdcic
uwage na gwiazdke w prawym gérnym rogu pola etap. Jesli jest ona biata oznacza to ze do tego
rysunku nie jest przypisany zaden etap roboty. W celu przypisania wybranego etapu do otwartego
rysunku nalezy klikngé w ta gwiazdke. Pojawi sie komunikat o ustawieniu domyslnego etapu dla
biezgcego rysunku a sama gwiazdka zmieni kolor na z6tty. Gwiazdka w kolorze z6ttym oznacza, ze dla

biezgcego rysunku przypisany jest ten wtasnie etap roboty.
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Majgc ustawiony etap we wszystkich tworzonych dokumentach np. wykaz wspétrzednych z modutu
roboczy punkt graniczny zostang ustawione odpowiednie informacje takie jak id zgtoszenia, obreb,
jednostka ewidencyjna, data utworzenia itp. Eksportowane pliki gml czy txt réGwniez zostang
uzupetnione w nazwie pliku odpowiednim id zgtoszenia.

gr@ Roboty geodezyjne — [m] e 1
{©AcadGEC |

COMPUTER AIDED DESIGN AMD GEODESY

| *®s 000
|=ﬁr.|n:ﬂﬂ§5. Qﬁ@@r
| Etap
Rok © @
@ Dane podstawowe | Dane mapy
Robota © © ) 4
. Lista dziatek (z powierzchniami)
Wyszukaj Numery dzistek |123/4, 123/5
Nr  Nazwa obigktu Klient Uktady wspéirzednych
1 |Pszezyna ul. Zimowa BUDex Plaski PL-2000 strefa 18 v

Pszezyna ul. Jasienna 43 Krawczyk Ar

Wysokosciowy | PL-EVRF2007-NH v

Informacje o uzytkach, csnowie, stuzebnosdiach przedmiotowych dziatek
(W] Mapa moze sluzyé do projektowania ponizej 4.0 m

R Mumeryczna mapa EGIiB otrzymana z PODGIK
Infarmacja o uiytkach i klasach

Brak w zakresie ma
Infarmacja o punktach osnowy i B

MNumer KW AA1A/0001234/5

Dia przedmiotowej dziatki prowadzona jest Ksiega Wieczysta o numerze
AA1A/0D01234/5. Dziat Il ksiegi jest wolny od wpiséw dotyczacych stuzebnosci

t h.
Opis stuzebnosci gruntowych gruntowye

Daty

Data pomiaru 04002023 [53)

Data sporzadzenia | 07.09.2023

Data protokoiu Wybierz date ‘=|;5- (datyrzy protokoféw granicnych)

Etap © @

Etapy

Rysunek 52 Roboty geodezyjne - wypetnianie danych w tabelkach na mapie

W zaktadce dane mapy jest jeszcze jedno bardzo istotne narzedzie — ponizej omawianej gwiazdki
znajduje sie ikona z symbolem dtugopisu. Stuzy ona do uzupetnienia danych dotyczacych roboty i
etapu na szkicach, mapach generowanych z danego rysunku. Formularze szkicéw i map sg
przygotowane w formie layoutéw. Znajdziemy je wybierajgc odpowiednig zaktadke w pasku tuz nad
paskiem polecen. Znajdujg sie tam m.in formularze szkicéw, GIOB, MDCP, mapa pordéwnania terenu.
Doktadne opis pracy z layoutami zostanie omdéwiony w osobnym artykule.

14] 4] ¥ [ M Model 4 A3V 3 AZH J, A4V A4H ) GIOB 3 MOCP } MU 3 MPTAV b MPTA3H h MPTA3V ) Skicgranic A3V ) SkicganicA3H } Sckicgranic A4V} Saicganic A4H ), Sekicz Tyczena /'

X [Polecenie: . i
- Automatyczny zapis otwartych rysunkow. ..

Polecenie:

Rysunek 53 Layout
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Jesli zajrzymy na wybrany layout zobaczymy, ze informacje znajdujgce w ramkach formularzéw zostaty
wypetnione danymi, ktére uzupetniliSmy podczas tworzenia roboty. Nie musimy wiec przy kazdym
tworzonym formularzu uzupetniaé wszystkich danych osobno.

Ks.rob.: ksRab Wajewddztwo: Ksrob.:2/2023 Wojewddztwe: sigskie
Id.zgt.: idZgloszenia Id.2gh: AA.1234.2023.567 Powiat: pszezyriski
[ Driatk: 123/4, 123/5 Jednostha ewid : Pszczyna-miasto, 241005 4
lalil daiali ) ' Obreb ewid.: Pszcayna, 241005 4.0001
Szkic palowy Nr nrSzkicu Szkic polowy Nr nrSzkicu
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
s £l
q
Przed uzupetnieniem Po uzupetnieniu =y
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
\
L3 skic e tay e skicemor...
miejscowosc Pszczyna
Sporzadzit: imie Sparzadzit: Jan Kowalski

Rysunek 54 Uzupetnione dane w tabelkach mapy




